2 Механизация безотвальной обработки почвы
2.1 Агротехнические требования
Навесной культиватор-плоскорез-глубокорыхлитель КПГ-250 выполнен по такой же конструктивной схеме, как и КПГ-2-150. В варианте глубокорыхлителя для обработки почвы на глубину до 30 см. Он комплектуется двумя рабочими органами шириной захвата 110 см. Каждый агрегатируется с тракторами класса тяги 30-40 кН. Для плоскорезной обработки на глубину до 16 см. используется один рабочий оран, шириной захвата 250 см. В этом случае культиватор агрегатируется с тракторами класса тяги 14 кН. На плотных почвах заднюю часть лезвий лемехов поднимают над опорной плоскостью на 15-20 мм. При этом надо помнить, что чем больше угол входа в почву рабочего органа, тем более глубокую он делает борозду и больше повреждает стерню. Механизм навески имеет два понизителя, на которых поставлены внутренние и наружные пальцы разных диаметров для соединения с нижними тягами навески тракторов разных классов. Если культиватор работает с тракторами класса тяги 50 кН (К-701) и как глубокорыхлитель с глубиной обработки до 30 см. Если культиватор работает как плоскорез с глубиной обработки до 16 см, то он агрегатируется с тракторами класса тяги 30-40 кН (Т-150, Т-150К, Т-4, ДТ-75М). При этом малая вилка центрального раскоса вставляется в нижнее отверстие планок подкоса, а в верхнее отверстие устанавливается распорная втулка.
2.2 Подготовка поля к работе
Культиваторные агрегаты допускаются к работе только после предварительной подготовки поля, которое включает освобождение его от препятствий, определение направления движения агрегата, разбивку поля на загоны, отбивку поворотных полос, прокладку по вешкам первых борозд на внутренних границах поворотных полос. Качество и скорость движения агрегата зависят от подготовки поля. Только на поле, освобожденном от соломы, посторонних предметов, камней, можно добиться высокой производительности. На полях не очищенных от соломы и камней, с глубокими ямами, тракторист вынужден ' часто останавливать трактор для очистки стрельчатых лап, объезжать препятствия, в результате чего снижается скорость и падает производительность. Направление движения культиваторных агрегатов должно соответствовать направлению вспашки или предшествующей культивации, а так же направлению последующего посева. Первую культивацию проводят поперёк направления основной вспашки или под углом к ней, повторную - поперёк направления предшествующей. Направление предпосевной культивации не должно совпадать с направлением последующего посева, агрегаты должны двигаться поперёк или под углом к предполагаемому направлению посева. Поля крутизной до 5° обрабатывают поперёк склона.
Способы движения агрегатов выбирают с учётом конфигурации и размеров поля, а так же требуемое направление движения. При культивации наиболее рациональный из них считается челночный, диагонально-угловой, «перекрытием». Челночный способ - самый простой и распространённый. Он наиболее применим для маневренных агрегатов с навесными машинами и с машинами, имеющими небольшую ширину захвата. Диагонально-угловой способ применяется, когда нужно, что бы агрегат двигался под углом к боковым границам поля. Ширину поворотных полос при челночном способе можно определить в зависимости от состава агрегата. При диагонально-
угловом способе движения ширину поворотной полосы можно определить по варианту петлевого поворота, а для движения «перекрытием» по варианту беспетлевого поворота.
Ширима поворотной полосы определяют по формуле:
Sn=2,8Rn+0,5Bar (м), где
Sn - ширина поворотной полосы;
Rn - минимальный радиус поворота агрегата (м);
Ваг- ширина агрегата (м);
Sn=2,8*0,9+0,5*2,5=3,7+l,25=4,95 (м).

2.3 Работа агрегата в загоне
Большое внимание следует уделять правильной установки и регулировки рабочих органов машины, т.к. от этого зависят устойчивость хода культиватора и качество обработки. Рама прицепного культиватора при работе должна занимать горизонтальное положение, что обеспечивается перемещением прицепной серьги в отверстиях косынки.
Рабочие органы культиватора устанавливают на заданную глубину обработки путем перемещения опорных колес в пазах держателей. Регулируют сжатие нажимных пружин в зависимости от плотности, состояния и глубины обработки почвы. Неправильно установленные стрельчатые лапы при движении культиватора со скоростью более 1,66-1,94 м/с (6-7 км/ч) сильно отбрасывают почву, образуя глубокие борозды и гребни. Регулировку и проверку правильности положения стрельчатых лап контролируют на плите или ровной горизонтальной площадке. Лапы следует располагать в одной плоскости и устанавливать с перекрытием 3-4 см, а при работе в тяжёлых условиях до 7 см. Они должны быть хорошо заточены и иметь лезвие толщиной не более 1 мм. При работе с тупыми лапами не только резко возрастает тяговое сопротивление, но и нарушается устойчивость хода культиватора на глубине и снижается качество обработки. 
Глубина хода переднего и заднего рядов лап должна быть одинаковой. У навесных культиваторов её регулируют, изменяя длину верхнего звена навески. Для предотвращения поперечного смещения культиватора от следа трактора блокируют продольные тяги, максимально укорачивая ограничительные стяжки. Если используют колесный трактор, то колеса надо установить на максимальную колею, так как чем больше колея трактора, тем меньше поперечные колебания агрегата. Во время первого прохода агрегата нужно проверить величину перекрытия (10-1 5 см) на смежных культиваторах и правильность хода агрегата. При необходимости отрегулировать положение хомутов на сцепке или удлинителей крепления культиваторов. Если при движении агрегата сцепка идёт с перекосом, изменяют места крепления всех культиваторов, входящих в агрегат. Отодвинув от центра сцепки культиваторы, идущие с опережением, следует придвинуть к центру сцепки отстающие; уточнить скоростной режим движения агрегата и работать на такой передаче, чтобы степень загрузки двигателя была в пределах 0,9-0,95.

2.4 Контроль и оценка качества работы
Качество обработки почвы определяется равномерностью глубины рыхления, степень повреждения стерни, гребнистостью поля, отсутствием огрехов и степенью подрезания сорняков. Проверяют качество работы 2-3 раза за смену. Глубину обработки замеряют через равные расстояния, двигаясь по обработанному участку поля по диагонали, на расстоянии 25-30 см от следа стойки лапы не менее 20 раз.
Схема движения агрегата.
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